. Napiicie Nominalna moc ominalny prad |Nominalny prad Moc silnika
LAgtelEl el e wyjuciowa (kW) | wejaciowy (A) | wyjaciowy (A) (kW)
SX2200-01R5G 2.4 0.4

SX2200-01R5G 10% ~ +10%
SX2200-02R2G 1

N .,. -
1-fazowe
3230V, zakres
22 [ 16 |
SX2400-0R75G 25

4
2 5
0 7
6 0
8
SX2400-01R5G 3.7
5X2400-02R2G
SX2400-03RTGISREP
5X2400-05R5G dfazowe | 55 | 0 | 150 | 55
SX240007R5P | 34400, zakres [ 76 | & s 7%
SX2400-07RSG/TP |  10%~ +10%
SX2400-11G/15P
SX2400-15G/18,5P
SX2400-18,5G/22P
SX2400-22G/30P
SX2400-30G/37P 30/37

SX2400-37G/45P 37/45 76.0/90.0 75.0/90.0 37/45
SX2400-45G/55P 45/55 90.0/105.0 90.0/110.0 45/55

A4
1.5
22
1.5
2.2
5.5
7.5

PRZEMIENNIK CZ STOTLIWOICI

SERII SX2000
Maszyny CNC, maszyny tekstylne, maszyny (0’4 - 45kW)

do produkcji tworzyw sztucznych, maszyny
do produkcji Fywnouci, opakowania.

www.sanyu.eu
e-mail: info@sanyu.eu e | I
gsm: 606 945 936 L]




SANYUeu SX2000 SANYUeu SX2000

[Specyfikacja technicznaj

COznaczenie falownika j

MODEL: SX-2-400-3R7G/5R5P- O

CzistotliwolE maksymalna 320,00 Hz
" ) . CzistotliwoUE nouna 1,0 16,0 kHz
a wersji specjainyc DokfadnoUE nastawy ustawiana cyfrowo: 0,01 Hz
3R7: 3.7KW czlstotliwotci ustawiana analogowo: f . x 0,1 %
G: moc dla przeciafenia 150% o Typ sterowania bezczujnikowe sterowanie wektorowe, skalarne U/f
P: moc dla przeciafenia 120% = > Momentrozruchowy typ G: 0,5 Hz/150 %, typ P: 0,5 Hz/120 %
ggg 2EE Qggggx g D  Zakres regulaciji pridkotci 1:100
’ % % DoktadnoUE stabilizacji pridkouci 0,01 Hz
S R , . i
2 SX2000 seria falownika -8 8 Przeciafalnoug typ G: 150 % pradu znamionowego przez 60 s, typ G: 120 % pradu znamionowego przez 60 s
1 SX1000 seria falownika o Forsowanie momentu automatyczny wzrost momentu, manualny wzrost momentu 0,1 30 %
SX: Trade Mark Krzywa U/f liniowa lub kwadratowa
i i i i Frf i Krzywa . - . ) - L .
Przermenmk CZ|StOt|IWC.)I,UCI SELI! SXZkO0,0 przylpieszenia/hamowania krzywe liniowe dla przyUpieszenia i hamowania, krzywe S dla przydpieszenia i hamowania
reprezentuje nowa generacjl wysokiej jakotici, Hamowanie DG czas hamowania 0 25s: prad hamowania: 00 150%
WIeIOfunkCanyCh’ ekonom[f:znth ! WySOkO'WydaJnyCh Tryb pracy JOG ustawiana czistotliwoUE: czas przyUpieszenia i hamowania: 0,0 - 6500 sec
wektorowych przemiennikUw czlistotliwodci. Multi-speed running mofna zaprogramowak do 16 stalych pridkodci
Przemiennik czistotliwotci SX2000 jest energo- o Regulator PID sterowanie w zamkniltej pitli regulacji
A o . [¢) - Lo
oszczldnym falownikiem skalarnym i wektorowym [s) % Licznik wejlicie impulsowe
zasilanym trUjfazowo, produkowanym do mocy 45|(W, é % Zegar_ _ MoFIi\(\/OQE zaprggrﬁmowania 2 czasUw, ktUrych pdliczanie inicjuje sil we. cyfrowym
- E S  Przyciski przyciski funkcyjne: jog / start / stop / reset, przycisk UP / DOWN
Zalecany do zastosowaN HVAC -8 Awaria zatrzymanie awaryjne
Kontrola czasu funkcja kontroli czasu: ustawiany czas z zakresu 0 65535h
Funkcja PLC Prosty sterownik PLC do nieskomplikowanych aplikaciji
Komunikacja panel operatorski, zaciski, szeregowy port komunikacyjny
= Wejlcia analogowe zaciski, wejucie 0-10V lub 0/4-20mA, 6 wejuE cyfrowych, zacisk 3 wejluciem impulsowym
Charafk}e rystli/kas ';?chgé)czna SC*hemaI{I g § Zadawanie czistotliwotici pmen’cljiom?trem ,ha(r1a|otgowct>_)(napil'ciowo lub pradowo) portem szeregowym RS-485,
alownika pO qcze S2 z wejuE cyfrowych (moto poti
35
S e e ey (TR ; Wyjlcia 2 przekatinikowe programowalne, 1 cyfrowe typu open collector
. . I I L . . ..
Energooszczldny: funkcja Nenergy-savingf, g ® ® N WyGwietlacz LED do wyGwietlania parametrUw programowych, parametrUw pracy
N N —¢ o——1 R/L1 g B2 U () (] % 3 ey
Sterowany wektorowo lub skalarnie s 1o VB@ So2 SposUb montafu monta¥ nadcienny
. o — ™ w = O O Blokada ustawieN ochrona przed nieuprawnionymi osobami
Wejucie enkoderowe 100kHz, F—oo— T %5000 Motor QXX ) berviecroni i e | rzed o o . g b soadki e
. ‘% @E ; S © Funk(:je ochronne zZabezpieczenie przeciwzwarciowe | przed przecigreniem, zanik fazy, ochrona prze wzrostem lu Spaakiem napiicia
RS485, protokUt kom. Modbus RTU, ASCII, R 1L S =2 opge Klawiatura zewnitrzna
Whudowany prosty sterownik PLC oraz o RA S T GeIE T2 e e =< T Otoczenie wewnatrz pomieszczeN, z dala od stoNca, kurzu, agresywnych gazUwolejUw, wody, etc.
RB rogramowalnego H ifcai niv
regulator PID, R AT WysokoUE nie wilcej nif 1000 m npm
A . [ i i t -10°C  40°C
Wyjdcie cyfrowe, x [ 9 o —¢FfWD = ) V;-:npera uEra P iej nif 95%, bez kond i dnej
L ~ @ . iigotnou mniej nif 95%, bez kondensacji pary wodnej
) i MOl S ©
Funkcja Nlotny startf, S o Rey —% C wyidcie cyfrowe 8 5 wibrace e
e I ool e ==
Zegar Czasu, %3 T o) P _4__ T #8VDC/50mA ; Temperatura przechowywania -20 60
. . . X0 L] L] 1
Multi speed - technologia zadawania do 16 52 [ wiicie mpusore | Z 0
- P 2 EEE—— s ey ] e .
pridkouci silnika, g il L ___iFOV4 wyiicie analogowe Wymiary
18 rodzajUw zabezpieczenia, ' {GND i
Samodzielne dostosowanie sil przemien- EQ@
nika do biefgcego obcigrenia, Model W H D A B pd
P SX2400-0R4G-
WyUwietlacz LED, - ooy oX2400.09RG 72.0 | 142.0 | 146.0 | 1327 | 627 | 5.2
i, ., , ~ . ) SX2400-03R7G/5R5P
. ka : i 00 osRee > | 100.0 | 183.0 | 137.6 | 173.0 | 90.0 | 4.7
. ; rg ) q', ‘przekauniko — " ! SX2400-07R5P
A . . Wejucie 10V, 0/4'925rmA, ? ; SX2400-07R5G/11P | 130.0 | 260.0 | 178.0 | 2465 | 116.0 | 5.5
= iy "' e = -S-'j[ N . 3 = i SX2400-11G/15P
-~V . — Iy otopl, — SX2400-15G/18,5P- | 195.0 | 280.0 | 175.0 | 266.0 | 182.5 | 6.5
- I -
V7 } SX2400-22G/30P
SX2400-30G/37P | 2450 | 425.0 | 190.0 | 410.0 | 180.0 | 7.0
; 3 SX2400-37G/45P
ATSI
]



